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Uvod

Tento metrologicky ptedpis (dale jen MP) stanovuje zavazny postup pii zkouseni mostovych
vah pro silni¢ni vozidla s neautomatickou ¢innosti ttidy ptesnosti Il a IIII pro ovéfeni mosto-
vych vah, které splituji metrologické a technické pozadavky stanovené CSN EN 45501 a které

byly v CR typové schvéleny, nebo které byly uvedeny do provozu podle zakona 505/1990 Sb.
v platném znéni nebo podle natizeni vlady €. 326/2002 Sb..

Neplati pro zkouseni mostovych vah pro vazeni silni¢nich vozidel za jizdy a pro zjisStovani
osovych zatizeni u silni¢nich vozidel.

1 VSeobecné
Smyslem postupu je stanovit jednoznacné a jednotné vSechny zkusebni kroky a jejich potadi.

Vseobecnou zasadou je, Ze pokud v nékterém kroku postupu nespliiuje predmétnd véha sta-
novené pozadavky, zkouSka se prerusi (nebo ukonci) a dale se pokracuje az po piipadném
odstranéni pfic¢iny neshody.

V piipadé, kdy je béhem zkouSky proveden do métidla zasah (oprava, justaz), musi byt
vSechny zkuSebni kroky s vyjimkou vnéjsi prohlidky opakovany.

2 Terminy a definice

Pro ucely tohoto predpisu se pouZzivaji terminy a definice uvedené v:
- CSN EN 45501,
- CSN 17 7001,
- OIML R60.

3 Souvisejici normy a predpisy

CSN 17 7001 Nazvoslovi vah, vazicich zafizeni a zavazi

CSN EN 45501+AC  Metrologické aspekty vah s neautomatickou ¢innosti (17 0010)

CSN 17 7014 Mostové vahy pro silnicni vozidla

CSN 17 7805 Zavazia s hmotnost'ou do 50 kg. Technické poziadavky. Metody
sktiSania pre tiradné overovanie

PNU 1200.0 Ceskoslovenska schéma nadviznosti meradiel hmotnosti

OIML R60 Metrologické ptedpisy pro snimace zatizeni

OIML R47 Etalonova zavazi pro zkouseni vah velké vazivosti

WELMEC 2.4 Ptirucka pro snimace sily

4 Potiebné pomiicky a zarizeni

4.1 Zatézovaci bloky o hmotnosti 500 kg a 1 000 kg (sekundarni etalony IV. fadu) musi
umoznit provedeni zkousky vazeni (spravnosti) nejmené v péti bodech do horni meze vazi-
vosti. Nahrazeni etalonovych zavazi viz 3.7.3 normy CSN EN 45501.



4.2 Sada zavazi (sekundarni etalony hmotnosti IV.fadu) podle PNU 1200.0 a
CSN EN 45501. Nejmensi pouzita hmotnost zavazi se uréuje podle hodnoty ovéfovaciho dil-
ku vah tak, aby nejmensi hmotnost zédvazi v sad¢ byla rovna 0,1e a celkovd hmotnost etalono-
vych zadvazi umoznila ptezkouseni Min a Max + 9e.

4.3 Konstantni zatizeni takového sloZeni, aby se jeho hmotnost béhem zkouSky nemohla
ménit. Pfi nahrazovani etalonovych zavazi konstantnim zatizenim musi byt dodrzen ¢l. 3.7.3
normy CSN EN 45501.

4.4 Mechanizaéni zafizeni pro pfepravu a manipulaci se zavazim (napf. nakladni automobil
s hydraulickou rukou, jetab, vysokozdvizny vozik apod.).

Etalonova zavazi uvedend v bod¢ 4.1 a 4.2 nesmi mit posledni kalibraci starsi nez 1 rok.

4.5 Teplomér s minimalni rozliSenim 1 °C.

5 Podminky v pribéhu zkousek

5.1 Vahy se zkousi v misté€ instalace. Zkousi se prakticky pfi libovolné teploté v pracovnim
rozsahu vah. Jestlize neni stanovena konkrétni pracovni teplota v popisném oznaceni vah,
musi tyto vahy zachovavat své metrologické vlastnosti v mezich teploty -10 °C / +40 °C (pra-
covni rozsah).

Nejveétsi rozdil teplot nesmi v pribéhu zkousky ptekrocit 1/5 teplotniho rozsahu vah, nesmi
vsak byt vétsi nez 5 °C.

V mistnosti, kde se nachazi odvazovaci stojan nebo vyhodnocovaci jednotka s indikacnim
panelem, musi byt teplota pfedepsand vyrobcem téchto zafizeni.

5.2 Pro ucely zkousek na misté instalace zajisti objednavatel, dle pokynti pracovnika CMI,
Casovy prostor ke zkouSkam a konstantni zatizeni pro nahrazeni pomérné casti etalonovych
zavazi podle ¢l. 3.7.3 normy CSN EN 45501. Objednavatel zkousky se dohodne s pracovistém
CMI na potiebném mnozstvi etalonovych zavazi a mechanizaci.

5.3 V ptipadé, kdy povétrnostni podminky s vyjimkou teploty, pro kterou plati ustanoveni
¢l. 5.1, jsou natolik extrémni, ze znemoziuji provedeni zkousky (dést’, vitr), je opravnén za-
méstnanec CMI provadéjici ovetovani zkousku prerusit nebo ukoncit.

6 Postup zkouSky
Pti ptipravé a provadéni zkouSek musi byt dodrzovany tyto zasady:

e Pii pfijimani pozadavku na ovéfeni mostové vahy pro silni¢ni vozidla musi pracovisté
CMI vyzadat rozméry nosice zatizeni. Velikost nosice zatizeni a pouzit¢ mechanizace je
voditkem pro stanoveni potiebného mnozstvi etalonového zavazi.

e S uzivatelem vahy je potieba konzultovat vyuzivani rozsahu vahy. Zejména u vah s Max
60 000 kg je mozné pfedem dohodnout snizeni horni meze vazivosti.

e Registrovany subjekt - opravce musi mit technické vybaveni pro zaji§téni navaznosti
meétidel, to znamend, ze musi predkladat ke zkousce setizenou vahu. Pred vlastni zkous-
kou je povoleno justovani méficiho rozpéti, pomoci etalonovych zavazi, se kterymi bude



Nize

provedeno zkouseni vahy. Dalsi ipravy v nastaveni méfidla a jeho sefizovani béhem
zkousky se nepovoluji.

Pokud se pti vnéjsi prohlidce zjisti, ze vaha nevyhovuje technickym pozadavkiim nebo
neodpovida schvalenému typu, ve zkouskach se dale nepokracuje.

V ptipadé, ze ma vaha nedostatky pouze v predepsaném oznaceni, 1ze dohodnout termin
odstranéni téchto nedostatkli a ve zkouSce pokracovat. V ptipad¢ kladného vysledku
zkousek, je v tomto pfipad¢ véha oznaena a zajiSténa kalibraénimi znackami, nikoliv
ufednimi znackami. Ty jsou na vahu umistény teprve po odstranéni zavad.

Pokud vaha pfi vnéj$i prohlidce vyhovéla technickym pozadavklim, pfistoupi se
k vlastni zkousce. Pokud béhem zkouseni pracovnik metrologie zjisti piekroceni mpe,
zkouSku ukonéi.

V piipadg, Ze se opravce s pracovnikem CMI dohodne na okamzitém odstranéni zavady,
vycka pracovnik CMI na jeji odstranéni. Po odstranéni zavady musi byt provedena nova
zkouska podle postupu. Zkracena zkouska se nepovoluje.

uvedeny postup je zdvazny a musi byt provadén v tom potadi jednotlivych zkousek, jak

je dale uveden, t.j.:

vn¢jsi prohlidka (6.1);

piiprava vah ke zkousce (6.2);

zkouska opakovatelnosti (6.3);

zkouska excentricity (6.4);

zkouska vazeni (spravnost indikace) (6.5);
zkouska pohyblivosti (6.6);

zkouska citlivosti u vah s neautomatickou indikaci (6.7).

Jednotlivé kroky postupu, jejich pribéh a vysledky jsou zaznamenavany do formuléit
v ptilohach F008/1 az FO08/5 tohoto MP.

Priklady postupu zkousky a zaznamu o ni uvadi ptilohy ¢. FO08/7 a FO08/8 tohoto MP.

6.1 Vnéjsi prohlidka

P11 vnéjsi prohlidce se zjist'uje zda:

vaha odpovida schvalenému typu;

je vaha predlozena ke zkouSce kompletni v dohotoveném stavu a zda souhlasi tiplnost
vSech Casti vah predepsanym technickym pozadavkim dle ptisluSnych norem;

nema poskozeny nékteré Casti;
je opatfena predepsanymi tdaji a misty pro zajisténi;

okoli vahy odpovida pozadavkiim normy CSN 17 7014.

6.2 Priprava vah ke zkouSce

Pted zkousSkou je zapotiebi:



e prezkouset spravnou funkci ovladacich, kontrolnich a indikacnich zafizeni a pokud je
vaha vybavena tiskarnou, téz funkei tiskarny;

e presvédCit se o dostatecné vili mezi nosi¢em bifemene a rdmem zakladové casti vah
a odstranit z nosi¢e bfemene vSechny vétsi necistoty;

e pfipravit etalonova zavazi do blizkosti nosi¢e zatizeni zkouSenych vah;

e clektronické vahy musi byt pfipojeny na sitové napéti nejméné 30 minut pied zahaje-
nim vlastni zkousky;

e dle potieby provést justovani méficiho rozpéti vah podle navodu vyrobce.
Pted zahajenim zkousek je dovoleno vahy zatizit vozidlem s maximalni zatézi. Toto zatizeni
by mélo byt ptiblizné 0,8 Max zkousSené vahy.

Informaci o provedeni justovani méficiho rozsahu a prfedbézném zatizeni je nutné zanést do
zdznamu o zkouSce vahy.

Dalsi zasahy do nastaveni vah béhem zkousky nejsou povoleny.

6.3 Zkouska opakovatelnosti (CSN EN 45501 ¢l. 3.6.1, 8.2.2 a A.4.10)
Musi byt provedeny dvé fady vazeni:
e jedna pfi zatiZeni pfiblizné 50 % Max, a
e druha se zatizenim do 100 % Max.
Kazda série se sklada alespon ze tii vazeni. Hodnoty se musi odecitat, kdyZ jsou vahy zatize-

ny a kdyz se ustalily po odleh¢eni mezi vazenimi. V pifipadé odchylky nuly mezi vaZenimi
musi byt vahy znovu vynulovany bez stanoveni chyby na nule.

Jsou-li vahy vybaveny automatickym nulovanim nebo sledovanim nuly, musi byt toto zatizeni
behem zkousky v provozu.

Rozdil vysledkd vazeni nesmi byt pii nékolikerém umisténi stejné zatéze vetsi, nez absolutni
hodnota mezi chyb vahy platnych pro toto zatizeni.

Chyba opakovatelnosti pii zatizeni pfiblizné 50% Max slouzi ke stanoveni minimalniho podi-

lu etalonového zavazi potfebneho pro zkousku spravnosti mostove vahy (viz 3.7.3 normy
CSN EN 45501).

6.4 Zkouska excentricity (CSN EN 45501 ¢l. 3.6.2 a A.4.7)

U vah, které¢ jsou vybaveny automatickym nulovanim nebo sledovanim nuly, nesmi byt toto
zafizeni béhem nasledujicich zkousek v provozu.

6.4.1 Zkouska valivym zatizenim (CSN EN 45501 ¢l. 3.6.2.4 a A.4.7.4)

Pohybliva zkuSebni zatéz se umisti na riznd mista nosice zatizeni. Tato mista se musi nacha-
zet ve sméru jizdy na zacatku, uprostied a na konci nosic¢e zatizeni. Po otoCeni vozidla se
zkouska opakuje v opacném sméru jizdy.

ZkuSebni valivé zatizeni musi pfedstavovat nejhorsi ptipad béhem bézného pouzivani vahy.
Hodnota zatizeni by méla byt vétsi nez 0,5Max, ale nesmi prevysit 0,8nasobek souctu Max
a horni meze pfivitaciho tarovaciho zatizeni.



ProtoZze hodnota zatizeni pfi této zkousSce je ve vétSiné€ pripadi nezndmad, ur¢i se maximalni
odchylka mezi indikacemi ptfed zaokrouhlenim pii aplikaci valivého zatizeni v rGznych bo-
dech nosice zatizeni. Tato odchylka nesmi byt vétsi nez absolutni hodnota nejvétsi dovolené
chyby vah pro toto zatizeni.

Jestlize jsou vahy navrZeny takovym zpisobem, Ze zat€Z smi byt poloZena riiznymi zpusoby,
provede se dalsi zkouska podle ¢l. 3.6.2.1 a A.4.7.1 nebo 3.6.2.2 a A.4.7.2 CSN EN 45501.

6.4.2 Vahy s nosi¢em zatiZeni, ktery nema vice nez 4 podpérné body

Pro zkouSku s excentrickou zatézi se pouzije zatéz odpovidajici tfetiné souctu horni meze
vazivosti a k tomu nalezejici horni meze pfic¢itaciho tarovaciho zatizeni. Postupné se zatéz
umisti na stfed a ¢tyfi Ctvrtinové sektory, zhruba rovné 1/4 povrchu nosice zatizeni.

6.4.3 Vahy s nosi¢em zatiZeni, ktery ma vice neZ 4 podpérné body

U vabh, jejichz nosi¢ zatizeni ma n > 4 podpérnych bodu, se pro kazdy bod pouzije zatéz
o velikosti 1/(n — 1) sou¢tu horni meze vazivosti a horni meze pfic¢itaciho tarovaciho zafizeni.
Z4atéz musi byt umisténa v kazdém podpérném bod€ na plochu, kterd piiblizné¢ odpovida
zlomku 1/n povrchu plochy nosice zatizeni a v jejich stfedu.

Pokud jsou dva podpérné body tak blizko u sebe, ze se zminéna zkusSebni zatéz neda umistit
tak, jak bylo uvedeno, musi byt zat¢z zdvojnasobena a rozlozena na dvojndsobnou plochu
rozdélenou na dvé ¢asti osou, spojujici dva podpémé body.

Uspotadani zatéZe na nosici zatizeni musi byt zndzornéno na nékresu ve zkuSebnim protoko-
lu.

Hodnoty zjiSténé pii rizném uspotddani zatéze, nesmi piekrocit nejvétsi dovolenou chybu
(mpe) pro dané zatizeni.

6.5 Zkouska vazeni (spravnost indikace) (CSN EN 45501 ¢l. 3.5a A.4.4—A.4.6)

Pied zkouskou se vahy vyrovnaji do nulové polohy podle ¢l. A.4.3 CSN EN 45501; u vah
s poloautomatickym nebo automatickym nulovanim nebo sledovanim nuly se odchylka od
nuly stanovi podle ¢l. A.4.2.3 CSN EN 45501 pomoci piivazki — Piesnost nulovani (viz 4.5.2
CSN EN 45501).

6.5.1 Zkouska s plnou etalonovou zatéZi (CSN EN 45501 ¢l. A.4.4.1 — A.4.4.3)

Vahy se zatézuji etalonovymi zavazimi (L) od nuly do horni meze vazivosti (Max) a podobné
se odlehcuji zpét na nulu. Pfitom se zatéze voli tak, aby vahy mohly byt zkouseny vzdy nej-
mén¢ v 5 zkuSebnich bodech. Zvolené zkusebni body musi zahrnovat Max a Min a hodnoty,
ve kterych nebo blizko kterych se méni nejvétsi dovolend chyba (mpe).

Pokud jsou véhy vybaveny automatickym nulovanim nebo automatickym sledovanim nuly,
smi byt toto zafizeni v provozu.

Chyby se zjistuji podle normy CSN EN 45501 ¢l. A.4.4.1, 4.4.2, 4.4.5 a 4.6. Zavazi se na
nosic zatizeni pokladaji tak, aby byl tento po cel¢ plose rovnomérné zatizen. Nejvetsi dovole-
né chyby pro jednotlivé tfidy jsou uvedeny v €l. 3.5 normy CSN EN 45501.

Jestlize vahy maji zatizeni pro zobrazeni indikace s mensi hodnotou dilku (ne vétsi jak 1/5 e),
smi byt toto zafizeni pouzito ke stanoveni chyby.



U vah s ¢islicovou (digitalni) indikaci hmotnosti bez zatizeni pro zobrazeni indikace s mensi
hodnotou dilku (ne vétSi nez 1/5 e) se pro stanoveni indikace vah musi pouzit klopné body
pted zaokrouhlenim zjiSténé pomoci ptivazkl o velikosti 1/10 e.

Indikace pted zaokrouhlenim:
P=I+12e-AL
Chyba pted zaokrouhlenim:

E=P—-L=1+12e-AL-L

kde I - indikace hmotnosti po zatiZeni nosice bfemene zavazim o hmotnosti L;
AL - velikost piivazku nutna k dosazeni zmény indikace z/na /+ e

Korigovana chyba pted zaokrouhlenim:
Ec=FE—Eo<mpe

kde Eo - chyba vypoctena pro nulové zatizeni nebo pro zatizeni blizké nule (napt. 10e);
U vah s kontinualni (analogovou) indikaci hmotnosti se chyby zjistuji ¢tenim daji polohy
ukazovatele viic¢i stupnici. Chyba pii daném zatizeni je dana vztahem:
E=1-L
kde E - chyba vah;
I - indikace vah (Gdaj dany polohou ukazovatele na stupnici vah);
L - hmotnost zdvazi na nosici zatizeni.

U vah, které nejsou vybaveny stupnici a vysledek vazeni se zjistuje pfi ustaleni ukazovatele
rovnovazné polohy proti znacce (vahy se stalou rovnovaznou polohou), zjisti se chyba pro
dané zatizeni tak, ze se na nosi¢ zatizeni ptida (nebo ubere) dalsi zavazi (ptivazek) AL takové
hmotnosti, aby byla dosazena rovnovazna poloha. Chyba vahy je pak dana pfimo velikosti
ptivazku AL.

E=AL

6.5.2 Zkouska s nahradni zatéZi (CSN EN 45501 ¢1. 3.7.3 a A.4.4.5)

Pti zkousce vah s horni mezi vazivosti Max > 1000 kg smi byt misto etalonovych kusovych
zavazi pouzity jiné konstantni zatéze za predpokladu, Ze jsou k dispozici etalonova kusova
zavazi o velikosti nejméné 1000 kg nebo 50 % Max (podle toho, ktera hodnota je vétsi).

Podil etalonovych kusovych zavazi smi byt misto 50 % Max zredukovan na nasledujici hod-
noty:

- 35 % Max, kdyz chyba opakovatelnosti neni vétsi nez 0,3e,

- 20 % Max, kdyz chyba pfti opakovatelnosti neni vétsi nez 0,2e.
Chyba opakovatelnosti musi byt stanovena zatizenim o velikosti asi 50 % Max. Tato zatézZ se
tfikrat umisti na nosic¢ zatizeni.
Pii zkouSce s ndhradni zatézi jsou vahy zatézovany od nuly po nejvétsi podil etalonovych
kusovych zdvazi, pak se etalonova zavazi nahradi ndhradni zat¢zi. Na nosi¢ zatiZzeni je umis-



téno tolik nahradnich zatézi, az se docili stejné indikované hodnoty jako pii zatizeni
s etalonovou zatézi.

Tento postup se opakuje tak dlouho, az se dosdhne horni meze vazivosti. Zkouska muize byt
také provedena podobnym rovnocennym postupem - ,,po krocich®.

6.5.3 Uplny postup ,,po krocich*

Pro zkouSku podle tplného postupu ,,po krocich® musi byt k dispozici etalonové zavazi
0 hodnoté nejmén¢ 0,2Max a vhodné nahradni zatéz.

Pii zkouSce podle Uplného postupu ,,po krocich* se na nosi¢ zatizeni vyvazené nezatizené
vahy umisti etalonova zatéz L a zjisti se indikace pied zaokrouhlenim (analogové indikace).

Po odebrani etalonové zatéze se zjisti chyba méfeni Eyi ,,kroku 1¢.

Poté se na nosi¢ zatizeni vahy umisti ndhradni zatéz Lnz pfiblizn€ o hodnoté etalonové zatéze
L tak, aby vahu bylo mozno vyvazit jen zménou piivazku na miistku nebo posunutim nej-
mensich vedlejSich posuvnych zavazi (pravitek), ptip. prepinacich zavazi. U vah s automatic-
kym vyvazovanim se pomoci piivazki zjisti indikace pied zaokrouhlenim. Hodnota nadhradni
zatéze muze pritom odpovidat jen piiblizné etalonové zatézi L.

Nyni se k Lno pfidéd etalonova zatéz L, a zjisti se indikace pfed zaokrouhlenim (analogova
indikace). Po odebrani etalonové zatéze L, se zjisti chyba méfeni Evw. ,.kroku 2%, Pfi tomto
zatizeni Ln2 + L2 je pak odchylka méfeni vah:

Ey= zEwi = Ewi1 + Ewa.

Poté se na nosi¢ umisti potfebné mnozstvi nahradni zatéze Ln3 a novym vyvazenim vahy do-
sdhneme hodnoty, kterd pfiblizné odpovida zatizeni s Ln» + L. Dalsi odchylky méteni ,,kro-
ka* se zjistuji stejnym zpusobem tak dlouho, az jsou vahy zatizeny zkuSebni zatézi o hodnoté
horni meze vazivosti. Chyba vah Ey pro horni mez vazivosti se pak rovna:

szzEwizEwl+Ew2+ Y .

Chyby vah Ey, zjisténé pro jednotliva zatizeni, nesmi prekrocit nejvétsi dovolenou chybu
(mpe) pro dan¢ zatizeni.

Po sejmuti etalonové zatéze z nosice zatizeni se musi vZdy opakovat vazeni s ndhradni zaté¢zi
a znovu vypocitat chyba méfeni ,.kroku®. Pro vypocet chyby se pouzije také stfedni odchylka
indikované hodnoty bez zatizeni etalonovym zavazim métencho ,kroku®.

Pokud stfedni odchylka méteného kroku (bez zatizeni etalony) piekroci 0,2e, ale je mensi nez
0,5e, méteni tohoto kroku opakujeme. Vysledkem je stfedni hodnota diferenci obou méieni.

6.6 Zkouska pohyblivosti (CSN EN 45501 3.8 a A.4.8)
Pohyblivost vah se zjist'uje nejméné pii tiech riiznych zatizenich, napt. Min, 1/2 Max, a Max.

Ptivazek musi byt jemné polozen nebo odebran z nosice zatizeni vyvazenych vah. Pro urcity
piivazek musi rovnovazny mechanismus zaujmout odliSnou rovnovaznou polohu.

6.6.1 Vahy s neautomatickou indikaci

Ptivazek rovnajici se 0,4nasobku absolutni hodnoty nejvétsi dovolené chyby pro pouzité zati-
zeni, musi zpusobit viditelny pohyb indikaéniho prvku.



6.6.2 Vahy s automatickou a poloautomatickou indikaci
a) analogova indikace (A.4.8.1 CSN EN 45501)

Ptivazek rovnajici se absolutni hodnoté nejvétsi dovolené chyby musi zptsobit trvalé
premisténi indika¢niho prvku, odpovidajici ne méné nez 0,7nasobku piivazku.
b) ¢&islicova indikace (A.4.8.2 CSN EN 45501)
Z4téz plus postacujici ptivazky (napt. 10krat 1/10 d) musi byt umistovany na nosi¢ zati-
Zenti.
Ptivazky pak musi byt postupné odebirany, az se indikace / nepochybné snizi o jednu skutec-
nou hodnotu dilku, 7 - d. Jeden z ptivazkti musi byt odebran a potom musi byt na nosic¢ zatize-
ni jemn¢ umistén piivazek rovnajici se 1,4d, ktery musi pocatecni indikaci zvysit o jednu sku-
te¢nou hodnotu dilku, 7+ d .

6.7 ZKkouska citlivosti u vah s neautomatickou indikaci (CSN EN 45501 ¢1. 6.1 a A.4.9 )
Citlivost vah se zjiStuje nejméné pii dvou rliznych zatizenich (napft. nula a Max).

Ptivazek rovnajici se absolutni hodnot¢ nejvetsi dovolené chyby pro pouzité zatizeni musi byt
poloZen na vahy v rovnovazné poloze a musi zplsobit trvalé pfemisténi indikacniho prvku
alespoti 0 5 mm u vah tiidy III nebo IIII s Max > 30 kg (viz &l. 6.1 CSN EN 45501).

Zkousky citlivosti musi byt provedeny polozenim piivazku se slabym narazem, za ucelem
eliminace U¢inku prahu pohyblivosti.

7 Vyhodnoceni zkousky

Vysledky zkousky se zaznamenaji do formulafe podle ptilohy FO08/6 tohoto MP. Vahy, které
vyhovély predepsanym pozadavkim a dovolenym chybam dle CSN EN 45501 se opatii ufed-
ni znackou.

8 Utinnost
Tento metrologicky pfedpis nabyva t€innosti dnem 1. 4. 2003.

RNDr. Pavel Klenovsky

generalni feditel Ceského metrologického institutu.

Za spravnost: Pavel Panek
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Seznam pfiloh:

F008/1 —

F008/2 —

F008/3 —

F008/4 —

F008/5 —
F008/6 —

F008/7 -

F008/8 -

Zaznam zkousky spravnosti podle uplného postupu po
krocich (formulaf normativni)

Zaznam zkousky spravnosti indikace pii vazeni (formulaf
normativni)

Zaznam zkousky pohyblivosti a citlivosti (formular nor-
mativni)

Zaznam zkousky excentrickym zatizenim (formulaf nor-
mativni)

Zaznam zkousky opakovatelnosti (formuldf normativni)

Zaznam o zkouSce vahy s neautomatickou ¢innosti (for-
mulaf normativni)

»Zaznamu zkousky podle uplného postupu po krocich* -
ptiklad

,Zatezovani mostové vahy po krocich® - priklad
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Piiloha F008/1 ZAZNAM UPLNEHO POSTUPU ZKOUSKY MOSTOVE VAHY Strana......./........
Zaznam Ccislo: Datum: ZkousSel:
P=1+0,5¢-AL
ZatiZeni Indikace Ptivazek Indikace Rozdil indikované Chyba Chyba mpe
pred zaokrouhlenim | hodnoty bez zati- | méfeného ,,kroku* vahy Dovoleny
(analogova) zeni etalony , y
Nahradni zatéz | ZatiZeni etalony Ewi Ew rozdil pro AP
Lx L i AL P AP=P-P* | =(P-P)-L |Ew=3E, | *2¢/05¢
kg kg kg kg kg kg kg kg kg
0 I = P =
L= 0 L= I,= P, = AP, = Ew1 =
0 I = P
0 I = Py=
Lo = L, = I, = P,= AP, = Evo =
0 = Po=
0 I 3= P3=
Lns = Ly= I;= P;= AP; = Ew;=
0 I 5= P=
0 I 4= P4=
Lna = Ls= I4= Py4= APy = Evi=
0 I 4= Py=
0 I 5= Ps=
Lns = Ls= Is= Ps= APs = Ews=
0 I s= Ps=
Opakované méteni kroku, AP . > 0,2¢ ale jesté < 0,5¢
0 I v= P v=
In.. = L.= I »= P »= AP = Ey. b=
0 I“ »= P p= AP = Ey. =
0 I b= P =
In. = L. = I »= P »= AP = Ev. v
0 I y= P p= AP = Ew.=
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Priloha F008/2

Strana....... [ooi..

ZAZNAM ZKOUSKY SPRAVNOSTI INDIKACE PRI VAZENI

Zaznam Ccislo:
Datum:
Zkousel:

Automatické sledovani nuly: [ ] neexistuje

E=1+12e-AL-L

E.=E—Ey kde Ey = chyba vypocitana na nule nebo blizko nuly

[ ] vypnuto

(MOSTOVE VAHY)

[] mimo pracovni rozsah [_] zapnuto

Zatizeni Indikace Privazek Chyba Korigovana
L 1 AL E chyba E. mpe
J T +v 7 \: T J )
[ ] [ 1] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] vyhovuje [ ] nevyhovuje
Poznamka:

13




Piiloha F0O0&/3 Strana....... Joirn.

ZAZNAM ZKOUSKY POHYBLIVOSTI A CITLIVOSTI
(MOSTOVE VAHY)

Zaznam Ccislo:
Datum:
Zkousel:

POHYBLIVOST
Digitalni indikace (A.4.8.2)

Zatizent Indikace Odebrané Piivazek Piivazek Indikace L_1
I zatizeni AL 1/10 d =1,4d b A

Ovetitzdab—1i=d
[ ] vyhovuje [ ] nevyhovuje

Analogova indikace (A.4.8.1)

Zatizeni Indikace Piivazek Indikace

L L = (mpe) b L - I

Ovetit zda I, — 11 2 0,7 mpe
[ ] vyhovuje [ ] nevyhovuje

Neautomaticka indikace (A.4.8.1)

ZatiZeni Indikace Privazek Pohyb
L 1 = 0,4 (mpe) *

(*) viditelny pohyb indika¢niho prvku ,,+*
[ ] vyhovuje [ ] nevyhovuje

CITLIVOST
Vahy s neautomatickou indikaci (A.4.9)

Zatizeni Privazek Premisténi (trval¢) Predepsana
L = (mpe) indika¢niho prvku vzdalenost

] vyhovuje [ ] nevyhovuje
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Piiloha FO08/4 Strana....... [oiein..

Zaznam ¢islo:

Datum:
Zkousel:

(MOSTOVE VAHY)

Automatické sledovani nuly: [ | neexistuje

Umisténi zatéZe na nosi¢i bremene pri excentrickém zatéZovani (A.4.7.1 a A.4.7.2)

Pocet podpér n =4

E=1+1/2e-AL-L
Ec =E — Ey; kde E - chyba pii nulovém zatizeni

[ ] vypnuto

Pocet podpér n > 4

ZAZNAM ZKOUSKY EXCENTRICKYM ZATIZENIM (A.4.7)

] mimo pracovni rozsah

Zatizeni Pozice Indikace Privazek Chyba Korigovana mpe
L I AL E chyba Ec P
[ ]vyhovuje [ ]nevyhovuje
Excentrické zatizeni pri pouziti valivého zatiZeni (A.4.7.4)
1 2 3
ZatiZeni Pozice Indikace Privazek | Analog. indik. Chyba | Korigovana mpe
L I AL P E chyba Ec | "7
1
2
3
3
2
1
[ ] vyhovuje [ ] nevyhovuje
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Piiloha F00&/5 Strana....... fouinnl,

ZAZNAM ZKOUSKY OPAKOVATELNOSTI (A 4.10)
(MOSTOVE VAHY)
Zaznam Cislo:
Datum:
Zkousel:
Automatické sledovani nuly:

[ Ineexistuje [ | zapnuto

Zatizeni (1-5) [ | Zatizeni (6-10) [ ]

P=I+%e-AL

Indikace zatizeni | Pfivazek p Indikace zatiZzeni | Piivazek p
I AL 1 AL
1 6
2 7
3 8
4 9
5 10
PmaX—Pmin =AP I:I PmaX—Pmin =AP I:I
mpe ] mpe L]
POZNAMKA:

Nahrazeni etalonového zavazi jinym konstantnim zatizenim.
AP<£0,2e = L=0,2Max
AP <0,3e = L =0,35Max
AP >0,3e = L =0,5Max

kde L — podil etalonového zavazi

Chyba opakovatelnosti (pro stanoveni minimalniho podilu etalonového zavazi potiebného pro
zkousku mostové vahy) musi byt stanovena zatizenim pfiblizné¢ 50 % Max, minimaln¢ tfikrat
uloZenym na nosi¢ zatizeni.
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MI

(mostové vahy pro silni¢ni vozidla)

Zadatel:

Umisténi méfidla:

Cesky metrologicky institut

Vyrobce:

Typ: Vyr. ¢islo:

Ttida presnosti: Zn. schvéleni typu:

Min

Max e= d= n=

Max: el = d = n =

Maxz ex= dr = ny =

Maxs ey = ds = n3 =
Indikaéni a vyhodnocovaci jednotka

Vyrobce: Typ:

Vyrobni ¢islo:

Vyrobce:

Ttida:

Rozméry mostu:
Ptidavné zatizeni:

Zkousel:

Podminky pii méteni:
Umisténi ovéf. zn.:

Metoda méfeni:
Ttida/fad:
Rozsah:

Event. ¢&islo:

KL:
Datum posledni kalibrace:

Poznamka:

Datum:

ZkuSebni certifikat:

Snimace zatiZeni

Typ:

ZkuSebni certifikat:

PL/stvrzenka ¢&.:

Pouzité etalony
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PRILOHA F008/7

PRIKLAD - ZAZNAM UPLNEHO POSTUPU ZKOUSKY MOSTOVE VAHY
Max 30 000 kg; e =20 kg; L =10 000 kg

P=1+0,5¢-AL
Zatizeni Indikace Privazek Indikace Rozdil indikované Chyba Chyba vahy mpe
pied zaokrouhlenim | hodnoty bez zati- | méfeného ,kroku“ -
(analogova) Zeni etalony Ew Dovoleny
Nahradni zatéz | Zatizeni etalony Ewi rozdil pro AP
La L 1 AL P AP = P’ -P =(Pi—P)-L Ew=YE i 0,2¢/0,5¢
kg kg Kg kg kg kg kg kg kg
0 I'1=0 10 P1=0 10
Lwmi= 0 Ly =10000 1,=10000 15 P1=9995 APy =-4 Ewi=-5 -5
0 I“1=0 14 Pi=-4 4 10
0 I' =10 040 10 P’>=10040 20
Lxo =10 040 L, =10 000 1, =20040 6 P,=20044 AP, =+2 Ewn=+4 -1
0 I ,=10 040 8 P=10042 4 10
0 1" 3.=19980 18 P3.=19972 20
Ln3=19972 L;=10000 13,=29 980 8 P 3,=29 982 AP, =+6 Eyza=+10
0 1“3,=19 980 12 P“3,=19978 4 10
0 I 4= P4=
Lna = Ls= I4= Py= APy = Evi=
0 I 4= Py=
O I 5= P'5 =
Lns= Ls= Is= Ps= APs = Es=
0 I“ 5= Ps=
Opakované méreni kroku, A P3 > 0,2e ale jeSté < 0,Se
0 I'3,=19 980 2 P3,=19 988 20
Lnz= 19988 L;=10000 I3, =29 980 4 P 3,=29 986 APy, =+2 Eyp=-2 +3
0 I3,=19 980 0 P“3,=19 990 AP;=+4 Ewu=+4 4 10
0 I' »= P v=
In. = L. = I »= P n= AP = Ev. v
0 I = P p= AP = Eyv. =
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Ptiloha FO08/8

PRIKLAD ZATEZOVANI MOSTOVE VAHY PO KROCICH
Max =30 000 kg
e=20kg
L=10000kg

Digitéalni indikace bez pomocné indikace pro zkousku (e = d).

Vvhodnoceni kroku 1:

Analogov4 indikace (indikace pied zaokrouhlenim): P =0 kg
P1=9995 kg
P'1=-4kg

Chyba méteného kroku:
Ewi=Pi- P1-L1=9995 -0 — 10000 =-5kg

Rozdil indikované hodnoty bez zatizeni etalonovym zavazim:
AP\=P - P1=-4 -0 =-4kg

Chyba vahy pfi zatizeni 10 000 kg:

Ey= zEwizEwl =-5 kg

Vyvhodnoceni kroku 2:

Analogova indikace: P> =10040 kg
P> = 20044 kg
P'5= 10042 kg
Chyba méieného kroku:

Ewy=Py- P5-Ly=20044 — 10040 — 10000 =+ 4 kg
Rozdil indikované hodnoty bez zatizeni etalonovym zévazim:
AP;=P - P>=10042 —10040 =+2kg
Chyba vahy pfi zatizeni 20 000 kg:

EWZZEwi:Ew1+Ew2:‘5 +4 = - 1 kg
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Vyhodnoceni kroku 3:

3 a) Analogov indikace P3.= 19972 kg
Py = 29982 kg
P3a= 19978 kg

Chyba méteného kroku 3a:

Ewsa=P3a- P3a-L3=29982 —19972 — 10000 =+ 10 kg
Rozdil indikované hodnoty bez zatiZeni etalony:

AP3=P 3,- P3,=19978 —19972 =+ 6 kg

(Rozdil je > 0,2¢ ale jesté < 0,5e, opakovani méteného kroku)

3 b) Analogova indikace P3b= 19988 kg
Py = 29986 kg
P 3= 19990 kg

Chyba méteného kroku 3b:
Ewib=P3p- P'3p - L3=29986 — 19988 — 10000 =-2kg
Rozdil indikované hodnoty bez zatiZzeni etalony:

AP3=P 3p- P3,=19990 — 19988 =+2kg

Stiedni hodnota:

EW3=(EW3a+Ew3b)/2 = [10+(_2)] /2=4kg
AP3= (AP3a+ AP3v) /2= (6+2)/2= 4 kg
Chyba vahy pfi zatizeni 30 000 kg:

Ew=2FEwi=Ew+Ewn+tEwx=-5+4 +4 =+3kg
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