ZAZNAM O ZKOUSCE VOZIDLA 3
A ANALOGOVEHO / DIGITALNIHO / INTELIGENTNiHO TACHOGRAFU | Cislo:

Pouzité zkusebni zatizeni: MK I cTCcl OPTIMO WS Link Jiné:

Pouzité zkusebni metody dle: MP 018 0111-O0P-C042 0111-0O0P-C062

1. IDENTIFIKACE VOZIDLA

VIN: RZV:
(z TP; celé &islo) - - - - - = - - - = - - - - - - -
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 VIN naprogramovano: ano / ne
Vyrobce: Typ:
Provozovatel: Druh prepravy:

(nazev, adresa)

ZBOZi / OSOBY / SMISENA

2. IDENTIFIKACE TACHOGRAFU

Vyrobce: Typ: Vyrobni ¢islo:

Max. méfFici rozsah:

Stav pocitadla kilometri: pocatecni: km konecny:

km

Chybové kédy (zkontrolovat i po ukonéeni ovéfeni — po zkusebni jizdé):

Akumulator vyménén:
ano/ ne

PGvodni hodnoty: k= imp/km; w= imp/km; [=

mm

Kontrola SW: aktudlni / proveden update Identifikator digitalni mapy: aktudlni / provedena instalace

3. ZKOUSKY NA VOZIDLE A TACHOGRAFU

Vnéjsi prohlidka Kontrola

vozidla a tachografu: vyhovuje / nevyhovuje Cisla snimace: kabel / programator

souhlasi / nesouhlasi

Vytisky z datové paméti (DT/IT):

@Qtech. data  @uddlostia zdvady @ opakovany vytisk tech. dat Prekroceni rychlosti:

pavodni / nova hodnota:

Pneumatiky:
(vyrobce, typ)
Rozmér: leva: mm Tlak (bar):
Hloubka dezénu: i
prava: mm
3.a) Zkouska funkcnosti IMS signalu (pouze DT)
Signal IMS je pfitomen a je funk¢ni: ano / ne Kontrola ¢isla snimace:
3.b) Stanoveni uc¢inného obvodu pneumatik
Ujeta vzdalenost (L) Pocet otoceni kola Obvod pneumatiky (/) Aritmeticky primér
Lievs = mm | n= Devs = mm
[= mm
Lprava’ = mm n= lprava’ = mm
3.c) Stanoveni konstanty vozidla W a konstanty tachografu k
ZkusSeb. draha | Namérena hodnota W
Vysledna hodnota W = imp/km
Wi = imp/km
40 m W, = imp/km Vysledna hodnota k = imp/km
Ws = imp/km
W, = imp/km Pfepinace (DIL): 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Rozdil nejvyssi a nejnizsi hodnoty W: .
Vyhovuje

Nejvyssi hodnota W x0,6 % =

........ ano/ne




Vycistit sloty 1 a 2, vloZit pamétovou kartu dilny (DT/IT), nebo zdznamovy list (AT).

3.d) Zkouska DSRC a GNSS (pouze IT)
Zkouska DSRC:  vyhovuje / nevyhovuje DSRC . ¢€.:

Zkouska GNSS:  vyhovuje / nevyhovuje Vnéjsi GNSS: ano / ne Vnéjsi GNSS v. ¢&.:

3.e) Zkouska rozhrani ITS; kontrola a zkouska funkénosti vnitiniho cidla (G-senzoru) (pouze IT verze 2)
Zkouska ITS: vyhovuje / nevyhovuje ITSv. €.: Zkouska G-senzoru: vyhovuje / nevyhovuje

3.f) Zkouska ukazatele rychlosti

Naprogramovani zjisténé konstanty ,W* = ,k“ do tachografu, kontrola konstanty , k”,
Kontrola indikace rychlosti nastavené programdtorem (pro AT — stoupajici i klesajici; pro DT/IT — pouze stoupajici).

Nastavena Poznamky:

Stoupajici

Klesajici

3.g) Zkouska casové zakladny tachografu

Provést 2 méreni, vypocitat aritmeticky primér. Vysledna hodnota = aritmeticky primér minus odchylka etalonu (z KL)
1. méfeni: s/24 h Aritmeticky pramér: s/24 h Vysledna
2. méfeni: s/24h Odchylka etalonu (z KL; jen DT/IT): s/24h hodnota: ... s/24 h

3.h) Zkouska pocitadla kilometru

Zkouska ujeté vzdalenosti: | pocatek: km konec: km | Vyhodnoceni:

Odchylka pocitadla kilometraPo-1; % Mérfeno: MKIl CTCII OPTIMO WSLink lJiné

Cinnosti osddky — slot 2.

Vyhodnoceni zaznamovych listi/vytiskt z datové paméti tachografu: vyhovuje / nevyhovuje

V pfipadé, Ze nevyhovuje, uvést divod:

3.i) Zkusebni jizda

N i hovuje / - [] Zkuebnijizda provedena fidi¢em za Géasti pracovnika AMSPoz- 2
odnoceni:
K ! A e [] Zku3ebni jizda provedena pracovnikem AMS

Vytisky z datové paméti (DT/IT): @ 24 h z karty dilny; pfip. 24 h z tachografu, nebo 3. kotoucek (v pfipadé zk. jizdy provedené Fidicem)
® prekroéeni rychlosti;
® technickd data.

4. VYSLEDEK ZKOUSEK

Vyrobni Cisla vsech pfFislusnych plomb:
Vyhovuje — méfidlo oznaceno znackou CZ K

Nevyhovuje — divod:

5. STAZENi DAT PRI VYMENE TACHOGRAFU

Data: stazena / nestazena Poznamka:
Zkousky provedeny dne: Zkousky provedl: e
Pozn.%: Pozn.2 :
Odchylka pocitadla kilometrt = (M X 100) —-100 Dolozit vytisk 24 h z tachografu, nebo 3. kotoucek.
udaj etalonu




